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BEDIENUNGS-UND
WARTUNGSANLEITUNG

MERLO GROUP

FESTE ARBEITSBUHNE
FUR MERLO TELESKOPMASCHINEN

ANLEITUNG GULTIG AB FABRIKNUMMER:
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UBERSETZUNG DER ORIGINALANLEITUNGEN

- TRE EMME
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EINLEITUNG

In diessm Eapiel wird die Momenkiatur der Bediengafel (P) in der Kafsne und der Bedientafel {05 auf der Arbegsbdhne aller in
diesem Handbuch beschriebenen Maschinen angefibrt. Achien Sie daher auf die Kennmummer jedes Bauteds, da er im
weiteren Verlauf des Handbuchs angsfohr werden kannte.

EH}ME!E.‘

We Konfiguration der Bedientadel (P), cée aus den Abhbildungen der fodgenden Absdtre ersicheiich ist, konnte awfgrurnd
wad Montageonfondey ungfodor o fuelior Gieicharbgonlf anderer Loebehorfode, oie auf lhron Wunsch an dor
Maschine mstallier? wurden, mit der Bedientafel threr efgenen Maschine nécht dbereinstimmen: auf jedon Fal ist auf
die Kennziffer reben der Steverung Sezug 2w nehmen.

STEUERUMWGEN VON DER KABINE ALS (P38.12 - PI812PLUS - P3813 - P38.13PLUS = P3A.13EE « P38.14 .
PAB14PLUS P20.9PLUS - PA0.1T - P40.1TPLUS - P40U1TEE - PE0.1D - PT2.10 - PEOV10EE - FTZ.10EE)
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HECHEMUMGSANLEITUNG

den blaven Schitsseiwahischaiter for die Sieverquele (Y) auf “C° stellen,
den Schiossel abriehen und aus Sicherheitsgrinden aud die Arbersbahne
brngen; Durch diesen Worgang werden die Steuerungen der Maschine Dber
die ArbeRsbihne akiviert

ﬁmﬂ'& Soitte die Auswahl der Quelfe der Stererungen gedndert
werden, wahrond der Motor ffufl, wird dieser automa tisch ausgeschalfet.

(&MW&'BM:#&!MMnMNHWMM“'

*C* zu stellen (Stewenmg tber Stewergerdl oder Arboiisibifne), wenn oie
Wasching in Boweguryg ist.

Wird der Wahischaifer (¥) nech Mnks oder rechis gedreht (Sto ber
Smmrmmmqmmmmnﬁ:
Masching ein. Den Schibssel (8] suf "R~ pedreht lassen (Bedientafed in der Kabine cingeschaitet rnd Déesoimodor

das Sa=uergerat durch Auskinken
aus dem Aufladestecker i der
Kabine entnehimen

di= Kabine werdassen und de
Kahbinentir schielen

« den wom MAnbaugerat komemenden
Elekfrostecker ¢G:| an die Seckdone
{H} an der Maschine anschhelen
{ausgenommen Maschinen mit ABL-
Anbaurabemen mit WOLWD-
Kupplungssystem)

bei Maschinen, die mit dem ABL-
inbaurabmen mit WOLWE
Kupplungssystem ausgestatie? sind:
Die Elekrostecker (G) und (K) des
Slrmnuwgung:habuu der

irbestshdnne jewels  an die

Saeckdosen (A} wnd [J] am
Teleskoparm der Maschine
anschbefen.

EM' Falls auf dem

Anbaurshmen deor Maschime cine
Arbeitstlfine  instaiiert soin solite,
dic m#t eirem  Sensor  zur
autamatis.chen idontifiz

ausgestatiot st die Maschine jedoch
micht #ir der Einsatr dieses

vargerisiet  ist
(z.B. Installation giner
Hubarbeitsbithre mit  cieer  max
T won  BO0 auf eimer

Maschine, dio fdr den iz vor Mubarboitshihnen mit ciner max. Tragkraft bis 370 kg ausgertstet isf, spert das
System, nachdem der elckirsche Anschivss der Arbeitsbithne derchgefivhrt wurde, sofort die Meschinensiowermngen
und in der DispiayTRitte (D) An dor Kabine arschoirt das Fenster (X)) mit der Angabe dor Arbeitsbihne mid sinem roten

Dée Efdrumg wird zedem durch das Ertnen des Warndons in der Kabine und das Avffeuchien der mofen Anseige des
LED-Grafiirhalirens (218) angeoeigt.
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T,
ol 5-BEDENUNGSAWLETUNG

STEUERKHIPPEL (nur bei Multfenkticnssteuorgeriten fibr die Arbeftsbihne)

Dz Bewsgu

ngegeschwindig
des SteusranOppels oder des Freigabehebels {157) automassch angehaiten.

k=it werhalt sich mgﬂ'mn.ll o Meigung des Steueknippeds. Die Bewegung wird bei Loslassen

POSITION

WAHLSCHALTER (154)
M POSITION ¢~

Enzehen des Teleskaparms

WAHLSCHALTER (164)
M POSITION "D

Sieverungen des Zubehies ALK 2

B Ausladung des Teleskopames Sieverungen des Fubehirs ALK 2
A Siewerung nicht verfiogbar Sieruerungen des Fubshies ALK 3
B Stewerung nich verfogbar Steverungen des Fubshors ALK 3
A 'E'E:n“ﬂ':l:r;'l’::m"" enigegen Stewerungen des Fubehors ALK 1

MI Lngdl::'“.ﬁrbehb:lhmm Steuerungen des Fubshors ALK 1
A Werschub des Rahmens nach rechis Stewearungen des Zubahors ALK 4
B ‘Yerschub des Rahmens nach links Sipwsrungen des 2ubahors AL 4
A Abzenken des Teleskopanmes Siewarungen des Zubahors ALK §
B Anheben des Teleskoparms Siewerungen des Fubshors ALK 5

&AMTHR‘EI‘

ve Verschubrichtung nach rechis oder ¥nks /st siots sus der Sicht des in der Flivwerkabine sitzenden Bedicnors aus

Zu beiracihien.
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e ] 5 - BEDIEMUNGSANLEITUNG

.EMJ lm Fale ciner Bowogungssperne wegen Fehder bew. Toloranz von 70 kg einige Sckunden warfen, bis
sich das Sysfem wieder stabilisier? far und die Anstouerang des Teleskopanms der Maschine wieder eriawbe.

ACHTUNG!

Wihrend der Bewegung des Teleskoparms kann das System eine Tolerans bew. einen Fofler von ca. 70 kg awfwoisen,
was die Sperre der Bewegungen des Arms wegen (beriast bowirken kaan.

Uim der Eingriff des Systoms wod die darsus resuitierende Sperve der Bewegungen zu vermoiden, oie Sowegungpen
mit dem Joystick in der Kabine dufferst sacife und bed Mindesidrehzahl des Mohors apsfifren.

SYSTEM ZUR KONTROLLE DER LAGERPOSTION P40.SPLUS - PE0. 10 - PTLI0 = P120.00HM = PSS, 14HM
mi  einemn  Metogewidit
woniger ais 70k aud b (@ uizz) sl
and as Bowgurgm oes || 0 SlAISIE Al

Teleskoparms  der  Maschine
freigegeben.

EEHHWEEEMM

normaien Venwendung der
Arbeiisbline  (siche  Abschnit
~ARBETEBER

BEGRENZLWG SVORRICHTUNG™ in

diosem Handbwch).
mit einem Mettogewichl gleich 10 kg oder mefr aut der Arbefsbahne:

Biz zu einer Maximalhthe des Bodens der Arbsitsbdnne won 3 Metem Ober dem Erdboden sind alle Bewegungen des
Teleskoparms freigegeben; wird diese Schwale Oberschrtien, wendan alle Bewsgungen des Teleskapamns gesper.

ﬁmn-nwpm Teleskoparms wnierfelb der mawimal erfsublen Hofbe von 3 Metern rwischen

dem Boden der Arbedsbihne wnd dem Erdboden unteriegen der Begrenzung der Awsladung, wic Anbaugerdde mif
dom [Magrammiyp .8° Oas sind Anbaugerdte. doren Schwerpunki sich inoerfalh von 1.5 Metern vor dem
Anbaurahmen befindet.

ﬁm‘ﬂﬂhhkw:n wogen Fehler bew. Toleranz von 70 kg einige Sekpnden warfen, bis

CWEgUNEsspesTe
sich das Sysfern winder stabilisiert faf und die Ansiveersng des Teleskopanms der Maschine wieder erfawbd.

ACHTUNG! Wifrend der Bewegung des Teleskoparms kann das System cine Toleranz brw. eiren Fehier von

ca. 70 kg aufweiser, was die 5p der Boweguagen des Arms wegen Jborlast bewirken kann.
Um der Eingriff des Sy wad die o FESLY Spome zu vermeiden, oie Boweguagen
mmmmhwmum:ummwm-mm:::m.:aum“.
Die Eﬂvﬁqmgﬂzﬂm
Teleskoparms  wird roh - folgende
Anzeigen gemeldet:
«  bilaue Leuchttaste 143)
Het

AnDeigen n-gelb-rol) der
Ebﬂﬂmmet?g.: (210 :I:n‘l

singeschaliet
Jnmgﬂﬂﬂ-]m'mhrFl.rhu

Um die Maschine wieder in den
Arbefsheareich zu bringen, in dem die
Bewsgung des Teleskoparms akiiv ist
brw. das Oberschissige Gesidht won
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A TREEMME ANLEITUNG ARBEITSEUHNE

FESTE ARBEITSBUHNE - 300KG

096202 E g
@ T il
e i
- I | |
el &
’

104238 — 104239

SCHILDER DER STEUERUNGEN DER ARBEITSBUHNE UND SCHILDER DER STEUERUNGEN IN

DER KAEINE
A ACHTUNG I

Siehe Abschnitt 2 im BENUTZERHANDBUCH
"BENUTZUNG DER ARBEITSBUHNE IN KOMBINATION MIT DER MERLO TELESKOPMASCHINE"

wygenerowano w programie shopGold



Iﬁl TRE ENMIME ANLEITUNG ARBEITSBUHNE

BEWEGUNG DER AUSRUSTUNG

Die Hebepunkie des Anbaugerdts werden durch
entsprechende Aufkleber gekennzeichnet.

Das Gesamigewicht des Anbaugerits ist auf seinem
Kennschild angegeben.

A.....

Zum Anheben angemessene Hebemittel mit entsprechender Tragkraft verwenden.

&EHWHG i

Beim Auflegen der Arbeitsbiihne vorsichtig arbeiten um mégliche Verstellungen der Kontroll- und
Sicherheitssysteme zu vermeiden.

Vor allem vermeiden, die Arbeitsbiihne erzwungen auf dem
Boden aufzusetzen.

BELEUCHTUNG

Der Ort, an dem das Anbaugerat untergebracht wird, muss so beleuchtet sein, dass im Fall der ordentlichen
Wartung alle Vorgange ausgefihrt werden konnen. Hinsichtlich der angemessenen Beleuchtungsart wird vom
Benutzer erwartet, sich an die entsprechenden geftenden Mormen zu halten.

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN BEI BETRIEB

Die in diesem Handbuch beschriebene Arbeitsbdhne wurde dazu entwickelt und gebaut, um nicht in oder in der
Mahe von korrosiven, oder explosionsgefahrdeten Umgebungen zu arbeiten.
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MD-TMMOD.01

®

DIAGNOSE DES
MODULAREN SYSTEMS

fiir die Modelle der Serie
TURBOFARMER
MULTIFARMER

SERVICE-BETRIEBSANLEITUNG S.A.V.

MERLD
SERVICE
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BESCHREIBUNG DIE MODULAREN SYSTEM

SERIE TURBOFARMER COMPACT LIND MEDIUM DUTY ~115G" (Deute 115P5)

L NABINE

RAHMEN /
TELESKOPARM

MOTORRALM

22 MD-TMMOD.D1
e ——

Zestaw zawiera:
Rozmiar: 172 MB
Format: PDF
Jezyk: Deutsch
Brand: Merlo
Type of machine: Telescopic Handler, TeleHandler
Type of document: Hydraulic & Electrical Diagram
Model: Merlo Panoramic P30.10 Telescopic Handler

Zawartosc:
Bedienungsanleitungen
BA BSHNE 200kg (PF PP-01).pdf
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BA DEUTZ TD-TCD 2.9 L4 (03124692de).pdf
BA P30.10 (07-2017).pdf
BENUTZUNG BSHNE (PLPANO-DE).pdf
WARTUNG P30.10 (07-2017).pdf

Elektrik
Elektrische Anlage
Diagnose des Modularen Systems (MD-TMMOD.01).pdf
Diagnosesoftware Merlo Tool V1.1.1 (MD-MTOOL.01).pdf
Dynamische Lastkontrolle CDC (TFCDCMOD.02).pdf
Fehlerliste UGSFR TF G-Modelle.PDF
Joystick Systeme (SISTJOY.05).pdf
Elektrofunktionsschemen
66186-3A - TF MODULAR V2 2017 SAV.pdf
66186-3C TF MODULAR V2 2018 SAV.pdf
73699-3 TF MODULAR V3 2018 SAV.pdf
79665 _3 - TF MODULAR V3 2021 (P30 Kohler engine).PDF
79665_3 - TF MODULAR V3 2021 (P30 Kohler).PDF
Anschlussplan Buehne
60665_3b - Kabelplan Buehne On-Off TF MCO1 - 093122.pdf
Fehlermeldungen
Fehlercodes Modulsystem V1.25.0 (MD-CODER.01).pdf

Fahrantrieb
Hydrostatischer Fahrantrieb Rexroth mechanisch geregelt (MI-IDREX.01).pdf

Hydraulik
Hydraulikschema P30.10 (67682_2).pdf

Mechanik
Ausleger
Teleskopausleger P30.10 (MBPCMD.01).pdf

Getriebe
Differential Typ DBNP9-37 RR640 (Kapitel 3 aus MREVDIFF.04).pdf
Planetenuntersetzungsgetriebe RRE4.8 (Kapitel 5 aus MREVRIDU.05).pdf
Zweigang-Getriebe 2VM (aus MREVGBOX.04).pdf

Motor
DEUTZ Fehlercodelisten
DEUTZ Trouble Code List EMR4 2014 _09_12.pdf
DEUTZ Trouble Code List EMR4 2015_02_10.pdf
DEUTZ Trouble Code List EMR4 2016_04_19.pdf
DEUTZ Trouble Code List EMR4 2017_07_14.pdf
DEUTZ Trouble Code List EMR4 2017_10_13.pdf
DEUTZ Trouble Code List EMR4 2018 _10_11.pdf
DEUTZ Trouble Code List EMR4 2018 _12_03.pdf
DEUTZ Trouble Code List EMR4 2019_04_09.pdf
TCD 3.6 SCR 140hp
Abgasnachbehandlung Verkabelung-S914000_XX_3195.pdf
AdeBlue install_imp_urea.pdf
Ger ,teseitige Verkabelung-5912000_XX_3661.pdf
Leistungsverkabelung-S913000_XX_3208.pdf
Motorkabelbaum-S911000_XX_3290.pdf

Potrzebujesz instrukcje lub katalog do innegj
maszyny?
Napisz lub zadzwon do nas. Tel. 696 915 311
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